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 ALT_HOLD_RTL

http://ardupilot.org/plane/docs/parameters.html#alt-hold-rtl


 

WP_LOITER_RAD

http://ardupilot.org/plane/docs/flight-modes.html


 



 

根据飞机耗电，电池大小，飞行距离设定保护电压，当低于这个电压后，能有足够电池能让飞机返

航，设置低电量值（这个值根据电池大小设置，当你进行远距离飞行，请设置在单节 3.8V，电压值

3.8*S 数，3S 电池就为 3.8*3=11.4V;当近距离则可以设置单节 3.6V），设定动作为 RTL（返航）即

可 

设定故障保护 PWM(一般不需要更改) 

设置遥控器上失控保护设置，因为我们设置在油门低于 975 后启动故障保护，所以我们要设置油

门失控值，油门最低，拨动遥控器油门微调按钮，查看故障保护中的遥控器输入 3 通道数值，让其值

比 950 小于 10 以上，按 Mode 键进入基础菜单，选择失控保护，按 Push 选中进入，选择 3：油

门，拨动转盘选择 F/S 后，按下 Push 键，出现数字值即设置成功，之后记得拨动微调按钮还原 

• 如果故障保护清除（油门在950以上）飞行器将保持在当前飞行模式。 它不会自动地返回故障保

护触发之前的飞行模式。 这意味着，如果以自稳模式飞行，故障安全模式被触发，导致飞行模式

更改为RTL或，如果您重新控制飞行器，你需要飞行模式开关切换到另一位置，然后再切换回其他

模式。  

 勾选地面站故障保护就开启了数传失控保护，当数传连的地面站与飞控断开连接就会触发返航；下面 

有短故障保护（1秒）：代表断开连接1秒钟就会触发保护； 

长故障保护（20秒）：代表断开连接超过20秒才会触发保护； 
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http://bbs.5iflying.com/thread-3476-1-1.html
http://www.5iflying.com/forum.php?mod=viewthread&tid=7101
http://bbs.5iflying.com/thread-3420-1-1.html
http://www.moz8.com/thread-39886-1-1.html
http://www.ncnynl.com/archives/201608/438.html
http://www.ncnynl.com/archives/201608/393.html
http://ardupilot.org/copter/index.html
https://discuss.ardupilot.org/
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